
Огляд курсу

1. Лог ічн і  зв 'язки .

Я к щ о  о б и д в і  у м о в и  і с т и н н і ,  в и в е с т и  " t r u e " ;  в  і н ш о м у  
в и п а д к у,  в и в е с т и  " f a l s e . "

Я к щ о  х о ч а  б  о д н а  у м о в а  і с т и н н а ,  в и в е с т и  " t r u e " ;  я к щ о  
ж о д н а  у м о в а  н е  і с т и н н а ,  в и в е с т и  " f a l s e . "

К о л и  в и б р а н а  у м о в а  н е  в и к о н у є т ь с я ,  в и в е с т и  " t r u e . "



Огляд курсу

2. Структура з розгалуженням.
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Огляд курсу

Точка старту

Точка фінішу

3. Завершіть гонку.



零件不放嘴

用完收拾好 问题请举手

使用自己的

Будь ласка, використовуйте свій власний 
набір.

Не кладіть жодні деталі до рота.

Будь ласка, приберіть після 
використання.

Будь ласка, підніміть руку, якщо у вас є 
запитання.



新 引入课ВСТУП



Сценарії

Любі діти:

Як машинка розпізнає чорну лінію?
Як нам керувати машинкою, щоб вона 
слідувала за чорною лінією?

Давайте вирушимо в нашу 
дослідницьку подорож разом із 
"Машинкою, що слідує за лінією"!

На минулому уроці ми керували маленькою машинкою за допомогою 
жестів, змушуючи її рухатися вздовж чорної лінії треку. На цьому уроці 
ми навчимо машинку автоматично їхати по чорній лінії.



Машинка, що слідує за лінією

Курси зі ШІ



Сценарії

Правилазмагань
: 1. Машинки стартуватимуть з точки 

старту та автоматично 
слідуватимуть чорній лінії до 
фінішу.

2. Побачимо, чия машинка 
дістанеться фінішу найшвидше!

Точка старту

Точка фінішу



Сценарії

Діти, а чи знаєте ви:

1. Як машинка розпізнає чорну лінію?
 
2. Як машинка тримається курсу та слідує 
чорній лінії?

Питання:



Сценарії

Сьогодні  вс і  — молодші  інженери.  Давайте  
разом пройдемо курс керування жестами!

Корпус 
робота

Колеса



模型搭建СКЛАДАННЯ



Фінальна модель

С к л а д а н н я  ко р п ус у  р о б от а

Корпус 
робота



Складання



Складання

Складання коліс

Колеса



Складання



程编 环节ПРОГРАМУВАННЯ



Знайомство

Пояснення модуля

4 - к а н а л ь н и й  д а т ч и к  в і д с т е ж е н н я  л і н і ї  м о ж н а  
в и к о р и с т о в у в а т и  д л я  в и я в л е н н я  ч о р н о ї  л і н і ї .



Знайомство

Пояснення модуля

В і д п о в і д н і  з н ач е н н я  д ат ч и к а  м о ж н а  зч и т ат и .



Знайомство

Програма 
Пояснення

3

3

0

100середнє значення= （ 100+0 ） / 2  
=  50



Знайомство

Пояснення модуля

#3<50?

С т а рт

т а к

П о в е р н і т ь  
п р а в о р у ч

П о в е р н і т ь  
л і в о р у ч

н і

П о в т о р и т и



Грай та пробуй
Нумо грати :

Н ат и с н и  к н о п к у  С т а рт,  щ о б  п о бач и т и ,  ч и  
з м о ж е  р о б от  р у х ат и с я  в зд о в ж  ч о р н о ї  л і н і ї .



Грай та пробуй
Нумо змагатись :

У ч а с н и к и ,  п р и гот у й т е с ь !  П о бач и м о ,  ч и я  
м а ш и н к а  д і с т а н ет ь с я  ф і н і ш у  н а й ш в и д ш е !

Д і т и ,  ч и  є  с п о с і б  
з р о б и т и  р о б от а  щ е  
к р а щ и м ?



堂课 总结ПІДСУМОК



Підсумок

1.Пояснення модуля

В і д п о в і д н і  з н ач е н н я  д ат ч и к а  м о ж н а  зч и т ат и .



Підсумок

2. Умовний цикл

Ро б от  м о ж е  п о вт о р н о  в и к о н у ват и  п р о г р а м у  та  
з у п и н я т и  ц и к л ,  к ол и  в и к о н у є т ь с я  ум о ва .

Виконується 
умова?

П р о г р а м а  1

н і

т а к



Підсумок

3. Принцип маршрутизації

#3<50
?

С т а рт

т а к

П о в е р н і т ь  
п р а в о р у ч

П о в е р н і т ь  
л і в о р у ч

н і

П о в т о р и т и



程分享课
Поділися знаннями про Патрульного робота 
з мамою і татом, коли повернешся додому!

ПОДІЛИСЯ З БАТЬКАМИ
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