
Огляд курсу

1.  Інфрачервоний  датчик  
в ідстан і
І н ф р а ч е р в о н и й  д а т ч и к  в і д с т а н і  в и к о р и с т о в у є  п р и н ц и п  
і н ф р а ч е р в о н о г о  с в і т л а  д л я  в и з н а ч е н н я  в і д с т а н і  д о  п е р е ш к о д и .  
Д а т ч и к  м а є  д в а  м а л е н ь к і  « о ч к а »  а б о  д в і  ч а с т и н и :  о д н а  д л я  
в и п р о м і н ю в а н н я  і н ф р а ч е р в о н о г о  с в і т л а ,  а  і н ш а  —  д л я  й о г о  
п р и й м а н н я .



Огляд курсу

К о л и  н е м а є  п е р е ш к о д З н а ч е н н я  з м е н ш у ю т ь с я ,  к о л и  
в и я в л е н о  п е р е ш к о д у.

2. Пояснення модуля



Огляд курсу

С т а р т

Ї д ь  в п е р е д

С т о п

П е р е ш к о д а ?

Т а к

У в і м к н у т и  
с в і т л о

В и м к н у т и  с в і т л о

3.  Програма  Пояснення



Огляд курсу

4. Завершити завдання



零件不放嘴

用完收拾好 问题请举手

使用自己的

Будь ласка, використовуй свій власний 
набір.

Не клади жодні деталі до рота.

Будь ласка, прибери після використання.

Будь ласка, підніми руку, якщо маєш 
запитання.



新 引入课ВСТУП



Сценарії

Любі діти:
Який датчик ми можемо використати, щоб 
виявити положення руки?
Як нам зробити так, щоб машинка 
виконувала різні дії?

Розпочнімо нашу дослідницьку 
подорож світом «керування жестами»!

Чи ви всі знаєте про машинки, керовані жестами? Ми можемо навчити 
робота розпізнавати різні положення руки, що дозволить машинці 
реагувати різними рухами та керувати її рухом уперед і назад.



Керування жестами

Курси з AI



Сценарії

1. Машинка учасника стартує зі стартової 
лінії і доїжджає до фінішу за допомогою 
керування жестами.

2. Подивимось, хто зможе зупинити 
машинку в гаражі!

Правила змагань:



Сценарії

Діти, чи знаєте ви:

    Який датчик можна використати, щоб 
виявити положення руки?
    Як зробити так, щоб машинка виконувала 
різні дії?

Питання:



Сценарії

С ь о г од н і  ко ж е н  —  моло д ш и й  і н ж е н е р .  П о п р а ц ю й м о  
р а зом ,  що б  п р о й т и  к ур с  к е ру в а н н я  ж ес т а м и  !

Корпус 
робота

Колеса



模型搭建ЗБІРКА



Збірка  корпусу робота

Готова модель

Корпус 
робота



Збірка



Збірка

Колеса

Зберіть  колеса



Збірка



Збірка

Встановіть  поворотний ІЧ-датчик

П о в о р о т н и й  
І Ч - д а т ч и к



Збірка



程编 环节ПРОГРАМУВАННЯ



Вступ

Структ ура розгалуження

М од ул ь  « Я к щ о  –  т о  –  і н а к ш е »  д о з вол я є  р е а л і з у в ат и  
в и б і р  р і з н и х  д і й  п р о г р а м и  з а л е ж н о  в і д  в и к о н а н н я  
ум о в .

С т р у к т ур а  р о з га л у ж е н н я :  Д о з вол я є  о б и р ат и  р і з н і  
ш л я х и  в и к о н а н н я  з а л е ж н о  в і д  п е в н и х  ум о в .

П р о г р а м а 1

Умова

П р о г р а м а 2

Та к Н і



Вступ

М и  м о ж е м о  в и к о р и с т о ву ват и  о б е рт о в и й  і н ф р ач е р во н и й  
д ат ч и к  д л я  р о з п і з н а в а н н я  ж е с т і в ,  щ о  д о з вол и т ь  н а м  
к е р у ват и  р у хо м  м а ш и н к и  т а  ї ї  з у п и н к о ю .  У  с и т у а ц і я х ,  к ол и  
п от р і б н о  п р и й н я т и  р і ш е н н я  п е р ед  в и б о р о м  д і ї ,  с л і д  
в и к о р и с т о ву ват и  с т р у к т ур у  р о з га л у ж е н н я .

Я к щ о  с е н с о р  н е  б а ч и т ь  
р у к и ,  м а ш и н к а  
з у п и н я є т ь с я .

К о л и  д а т ч и к  б а ч и т ь  р у к у,  
м а ш и н к а  ї д е  в п е р е д .

В и к о н а н н я  с т р у к т у р и  р о з г а л у ж е н н я  
з а л е ж и т ь  в і д  п е в н и х  у м о в ,  я к і  в и з н а ч а ю т ь  
п о д а л ь ш и й  ш л я х  в и к о н а н н я .

Ї д ь

Рука?

С т о п

Та к Н і



Вступ

В и к о р и с т о ву юч и  і н ф р ач е р во н и й  д ат ч и к ,  в с т а н о в и  з н ач е н н я ,  
я к е  в и з н ач ат и м е ,  ч и  є  р у к а .

Пояснення модуля

К о л и  д а т ч и к  б а ч и т ь  р у к у,  
м а ш и н к а  ї д е  в п е р е д .

Я к щ о  с е н с о р  н е  б а ч и т ь  
р у к и ,  м а ш и н к а  
з у п и н я є т ь с я .



Вступ

У  в и п а д к у  1 ,  п р о г р а м а  м о ж е  н е  р у хат и с я ,  т о м у  щ о  в о н а  
в и к о н у є т ь с я  л и ш е  од и н  р а з .  В о н а  й д е  ш л я хо м  " e l s e "  і  
з а ве р ш у є т ь с я  н е га й н о .

Ї д ь

Рука?

С т а рт

Та к Н і

С т о п

Програма Пояснення



Вступ

Ти  м о ж е ш  в и к о р и с т о ву ват и  м од ул ь  " F o r e v e r " ,  щ о б  
д о з в ол и т и  р о б от у  б ез п е р е р в н о  в и к о н у ват и  п р о г р а м у,  
п о с т і й н о  п е р е в і р я юч и  н а я в н і с т ь  р у к и  п о р у ч .

В п е р е д

Рука?

С т а рт

Та к Н і

С т о п

П о в т о р н о

Програма Пояснення



Вступ
Д а в а й  п о г р а є м о :

Н ат и с н и  к н о п к у  с т а рт  і  п од и в и с ь ,  ч и  з м о ж е  р о б от  
р у х ат и с я  в п е р ед  і  з у п и н я т и с я  з а  д о п о м о го ю  к е р у ва н н я  
ж е с т а м и !



Грай і Спробуй

Д а в а й  п о з м а г а є м о с ь :

У ч а с н и к и ,  п р и гот у й т е с ь !  П од и в и м о с ь ,  х т о  
з м о ж е  т оч н о  з у п и н и т и с я  в  га р а ж і !

Д і т и ,  а  ч и  м о ж н а  
з р о б и т и  р о б о т а  щ е  
с и л ь н і ш и м ?



一创 创СТВОРЕННЯ



Створити

1.Чи є інші способи написати програму?



Вступ

М од ел ь  " Я к щ о  –  т о "  д о п о м а га є  в и к о н у в ат и  д і ї :  
во н и  в і д бу в а ют ь с я ,  я к щ о  в и к о н а н о  п е в н і  у м о в и ,  і  
н е  в і д бу ва ют ь с я ,  я к щ о  ц і  у м о в и  н е  в и к о н а н о .

П р о г р а м
а 1

Умова
Та
к

Н і

Пояснення модуля



Вступ

С т а рт

Ї д ь

Рука?
Та к

Н і

С т о п

Руки 
немає?

Та к

Н і

Програма 
Пояснення

П о в т о р н о



Створити

2.Коли ти жестом заведеш машинку 
в гараж, вона автоматично поїде 
назад на старт.  



Вступ

С т а рт

Ї д ь

Рука?
Та к

Н а з а д

Руки 
немає?

Ї д ь

Рука?

С т а рт

Та к Н і

Н а з а д

Програма 
Пояснення

П о в т о р н о

П о в т о р н о
Н і

Н і

Та
к



Вступ

Програма 
Пояснення



堂课 总结ПІДСУМОК



Підсумок

1.  Структура  розгалуження

М од ул ь  « Я к щ о  –  т о  –  і н а к ш е »  д о з вол я є  р е а л і з у в ат и  
в и б і р  р і з н и х  д і й  п р о г р а м и  з а л е ж н о  в і д  в и к о н а н н я  
ум о в .

С т р у к т ур а  р о з га л у ж е н н я :  Д о з вол я є  о б и р ат и  р і з н і  
ш л я х и  в и к о н а н н я  з а л е ж н о  в і д  п е в н и х  ум о в .

П р о г р а м
а 1

Умова

П р о г р а м
а 2

Та
к

Н і



Підсумок

М од ел ь  " Я к щ о  –  т о "  д о п о м а га є  в и к о н у в ат и  д і ї :  
во н и  в і д бу в а ют ь с я ,  я к щ о  в и к о н а н о  п е в н і  у м о в и ,  і  
н е  в і д бу ва ют ь с я ,  я к щ о  ц і  у м о в и  н е  в и к о н а н о .

П р о г р а м
а 1

Умова
Та
к

Н і



Підсумок

С т а рт

Ї д ь

Рука?
Та к

Н а з а д

Руки 
немає?

Ї д ь

Рука?

С т а рт

Та к Н і

Н а з а д

П о в т о р н о

П о в т о р н о
Н і

Н і

Та
к

2.  Програма  Пояснення



Підсумок

3. Заверши завдання



程分享课ПОДІЛИСЬ З БАТЬКАМИ

Поділись знаннями про керування жестами 
з мамою та татом, коли повернешся додому!
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